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MERCOR SA Oferuje kompleksowe zabezpieczenia pngamiarowe budynkow i obiektow.

Dysponujc wykwalifikowary kadi oraz zapleczem technicznym gwarantujemy
profesjonalg obstug od sporadzenia wyceny, produkgpoprzez dostagvi montéz.

Oferta firmy MERCOR obejmuije:
— drzwi, $cianki i bramy przeciwprowe
— systemy oddymiania, odprowadzania cieptaswdetlenia dachowe
— systemy wentylacji p@arowej mechanicznej
— zabezpieczenia ogniochronne konstrukcji budowlanych
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WSTEP

Celem niniejszej dokumentacji techniczno - ruchowest zapoznanie zytkownika z

przeznaczeniem, konstrukgcjzasad dziatania, prawidtowym monitam modutowej centrali
zasilapco sterujcej przeznaczonej do obstugi systeméw wentylacjiapowej typu MCR OMEGA
C2100c.

DTR zawiera rowniz dodatkowe informacje na temat warunkéwytllowania transportu oraz
warunkéw gwarancji.

1. PRZEDMIOT DOKUMENTACJI

Przedmiotem niniejszej dokumentacji technicznochawej jest modutowa procesorowa centrala
sterupco zasilajca do obstugi systemow wentylacjizawowej typu MCR OMEGA C2100c.

2. REGULACJE PRAWNE

Modutowa centrala sterago zasilagca MCR OMEGA C2300c posiada Aprobdtechniczim AT-
0401-0161/2007 wydan przez Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przecienmve)
(CNBOP) z Jozefowa.

ochrony p.pe.

3. PRZEZNACZENIE URZ ADZENIA

Centrala typu MCR OMEGA C2100c jest uradzeniem specjalizowanym, modutowym
przeznaczonym do nadzoru zasilania i sterowaniecap@owolnych systemow wentylacji
nadcénieniowej. Centrala realizuje wymagane proceduey sosobow oddymiania jarowego,
réznicowo — cénieniowego 4cznie z czasowfunkcja sterowania wentylatorami oddymiaymi.
Ponadto centrala mie by stosowana jako sterownik wydzigl@rzeciwpaarowych. Wykonanie
wszelkich funkcji oddymiania i oddzielenia jest karlowane przez central

Centrala typu MCR OMEGA m® wspoétpracow@az innymi centralami oddymiania tego samego
typu i systemami sygnalizacji parowej, ktore posiadajwyjscia sterownicze nadzorowane do
urzadzen przeciwpaarowych wg PN-EN 54 — 1: 1996.

Centrala MCR OMEGA C2100c umlovia sterowanie, zasilanie, monitorowanie orazwalzacg
stanu pracy urdzen wchodzacych w sklad systemow naduienia (np klatek schodowych) t;j.:

- zasilanie i sterowanie prawentylatoréw nawiewnych skgcych do wytwarzania nadgiienia

- zasilanie i sterowanie pracentral nawiewnych shicych do wytwarzania nadgiienia

- zasilanie i sterowanie pracprzepustnic regulacyjnych stosowanych przy wetdyéeh
nawiewnych

Centrala poprzez wbudowane specjalizowane modutyéoap odczytywania weéf oraz
wysterowania wy§¢ w sposéb narzucony w programie posiada ¢tiia kontrolujce m.in. czasy
dziatania urzdzen (np. zamykanie siklapy) podczas alarmu, czasy dziatania podczasrgiaw

Mercor SA Gdask
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urzadzenia do stanu czuwania. @dzenie mae uruchamié urzadzenia z ustawionymi ,zwtokami”
czasowymi, posiada wbudowane mechanizmy samokorgograwndci pracy programu oraz
samych modutow.

4. BUDOWA, ZASADA DZIALANIA, DANE TECHNICZNE URZ ADZENIA

Centrala zasilapo steriyca MCR OMEGA C2100c wykonana jest i dostarczanaal&nosci od
potrzeb oraz wymaga uzytkownika w obudowach stalowych lub obudowach z raywa
sztucznego. Obudowa centrali wypasiaa jest standardowo w drzwiczki umieszczone na jej
przedzie, utrzymywane w pozycjrytkowania poprzez zawiasy. Obudowa w zat#ci od wers;ji
wykonana jest w klasie IP 55 lub IP65. Drzwiczkopatrzone $w uszczelk gumowa oraz zamek
lub zamki obrotowe blokowane kluczem. W zZaleci od wykonania z géry lub z dotu udzenia
mocowana jest pokrywa z diawicami przeznaczonymivdoowadzenia przewoddéw elektrycznych
do opisywanego usdlzenia. llg¢ dtawic ich rozmieszczenie wynika z wielldd systemu oraz
ilosci sterowanych i zasilanych uwdzex zewretrznych. Wymiary i gabarytu ugdzenia § zmienne
w granicach 200x200x250 do 800x1000x250 i wynikajilosci wysterowanych ukgdzer oraz
stopnia skomplikowania wykonywanych operacji i “gramu hczer”. W przypadku centrali w
obudowie stalowej na jej drzwiach montowany jeshgbawizualizacji, na ktérym znajdujsie
wskazniki diodowe informugce zbiorczo o: stanie zasilania asizenia, awarii oraz alarmie CSP.

Uwagi

- Zasada dziatania centrali wynika ze schematu inamog dziatania ugdzen, ktérymi

steruje. Dokladne schematy elektryczne, wigtko ilosci, typy zastosowanych
podzespotéw kalej z central wynikaj z zalaen przyjetych dla danego budynku Bs
umieszczane w zgdznikach do DTR-ki, dostarczanych wraz z ceatral

- Linie zasilania sitownikow elektrycznych padkonych do centrali, linie sygnatow

alarmowych z centrali CSP, z ktorymi wspotpracujenadzorowane w sposobagty
przez centrgl Linie informacji zwrotnych wysytanych przez cealgr do innych
systeméw powinny kiymonitorowane przez te systemy.

Podstawowymi elementami skladowymi central serii ERA C2100c w zalmosci od wielkaci

systemu &

» Blok automatyki i sterowania oparty o:

» Specjalizowane mikroprocesorowe moduty monitorowansterowania MCR MMS 2043,
(Moduty mogy pracowg w trybie SLAVE lub MASTER w zalmosci od ich ilasci w
centrali. Tryb pracy modutu ustawiany jest prograrap

» Specjalizowane mikroprocesorowe moduty adeapco komunikacyjne MCR MZK 2001
(Wystepuja one w centrali, gdy ik modutow MMS 2043 przekroczy 5 szt. i petrw
centrali funkcg tzw. ,Modutu — MASERA” obstugujcego moduty MMS 2043. Jeden
modut MCR MZK 2001 obstuguje do 16 szt. modutéw MI® 3)

* Blok zasilacza modutow mikroprocesorowych wypasey w przeciwzaktoceniowy filtr
sieciowy, zabezpieczenie nadgowe oraz transformator 230/24V AC,

» Blok zasilania gtbwnego centrali,

* Blok zasilania oraz zabezpiegézeadpadowych obwoddow wyciowych

* Blok ochronnikow przeciwprzegtiowych — jako opcja nayczenie klienta,

Mercor SA Gdask
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* Blok zasilania obwoddw wygiowych (linie zasilaggco sterugce urzadzenia podiczone do
centrali) oparty o:
» transformator z zabezpieczeniem nadpwym — podaje nagtie 24V AC
» zasilacz stabilizowany z zabezpieczeniem ngdtpwym oraz filtrem — podaje najpie 24V
DC.
> Blok zasilania obwodéw wygiowych wysokopgdowych:

Centrala jest wykonana w technice mikroprocesorowekategorii klimatycznej | zgodnie z
WBO/11/11/CNBOP.

Uruchamianie alarmowej procedury sterowania can#@R OMEGA C2100c nasgpuje na skutek
pojawienia s§ ha specjalnie przypagdkowanym i oprogramowanym weju dowolnego modutu
MMS, sygnatu CSP o okélmnych parametrach. Centrala MCR-OMEGA wymaga p@aapgnatu
CSP w postaci ,beznagiowego” styku przekanika typu NC. (stan styku podany dla pracy w
pozycji oczekiwania). Podany typ styka powinier¢ hgmostkowany” rezystorem kaea linii, co
zapewnia kontra@l ciagtosci linii. W czasie oczekiwania sterownik MMS odp@dzialny za
przyjmowanie sygnatu CSP, na swoim $e@j odczytuje rezystangréwm 0, co traktuje jako brak
alarmu. W przypadku, gdy stykesbtworzy, powodujc przerw, sterownik odczytuje rezystarcj
opornika i powoduje wykonanie zapisanego w swoj@ngci programu. Gdy rezystancja na
wejsciu sterownika wzrénie do nieskaczongci — centrala zinterpretuje ten stan jako uszkodzen
alarmupc ten stan na diodach sterownika oraz wystawi odganw sygnat na swoim wigiu.

Centrala zapewnia wspétpraz centralami wykrywania paru z zachowaniem procedury:
. Przyjcie sygnatu uruchamiggego program p@rowy (sygnat tzw. ,twardodrutowy”)
. Przekazanie informacji zwrotnej do systemu CSP pkagzeniu centrali (sygnat tzw.
L<wardodrutowy”)
. Potwierdzenie zrealizowania procedury wysterowampadiiczonych uradzen przez
Centrat MCR do centrali, systemu CSP (sygnat tzw. ,twardéalvy”)

Ponadto centrala zapewnia:
. Obstug; sitownikéw klap lub przepustnic z zakresie:
» Kontroli potazenia wyhcznikow kraicowych klap za pomac monitorowanych weg,
sygnalizugcych nastpujace stany:
* Przerwa (linia uszkodzona) R>[7;
» Zwarcie (wyhcznik kraacowy zwarty) R=0
* Rozwarcie (wydcznik kraacowy rozwarty) R=1
» Kontrola cagtosci linii poprzez rezystor wgty na zaciski wydcznika kracowego
» Kontrola parametréw czasowych —zmiana petoa wyhcznikow kraaicowych,

* Obstug wentylatorow nawiewnych, wyggowych, central wentylacyjnych w zakresie:
» Wysterowania stycznika zasiapgo
» Kontroli stanu pracy stycznika zasieggo z kontral ciagtosci lini,

Mercor SA Gdask
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Podstawowe dane techniczne cetrali

DANE TECHNICZNE MCR OMEGA C2100c
Napkcie zasilania podstawowe: 230V AC +10%. —15%, 50Hz
Napicie robocze centrali 24V DC

Awaryjnezrédto zasilania w obiekcie
[spetniajice wymagania zasilania udzei p.paz.]
Certyfikowane zasilacze przeciwgaowe np. firm
MERAWEX, KABE

7rodio zasilania rezerwowego *

Wejscia monitorugce centrali z modutu MCR MMS 2043 [detekgja 24V AC z separagjoptoelektronicza
przerwy, zwarcia, kontrola gitosci linii] [ 4 wejcia na jeden modut MCR MMS 2043]
Wyjscia sterujco zasilajce centrali z modutu MCR MMS 2043 lo=4A, 250V AC, 25V DC

[3 wyjscia na jeden modut MCR MMS 2043]

Wyjscia zasilajce [wentylatory, centrale wentylacyjne, itd.] 16312400 V AC

Maksymalna ilé¢ modutéw monitorujco sterugcych MCR MMS 5
2043 bez zastosowania modutu MCR MZK 2001

Maksymalny pobér pdu przez sitowniki dla jednego modutu MCR 16A

MMS 2043:

Sposob organizacji alarmowania: 1 stopniowy (2 stopi®

Stopiei ochrony obudowy: IP 65

Zakres temperatury pracy: -10°c L +55°C

Klasa klimatyczna zgodnie z WBO/11/11/CNBOP: 2002, KL |

Rodzaj wspétpracagych nagdow Certyfikowane Nagdy do klap p.ps
Certyfikowane Trzymacze drzwiowe

Program dziatania centrali Zmienny, w zalenosci od potrzeb stawianych przez scenar

pozarowy budynku

/* - dotyczy zasilania i sterowania praarzadzer oddymiajcych i oddzielé przeciwpaarowych ktérych prawidtowa praca wg
przepisdw wymaga rezerwowegdta zasilania

Mercor SA Gdask
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BLOK AUTOMATYKI | STEROWANIA

SPECJALIZOWANY MIKROPROCESOROWY MODUt MONITOROWANIA |
STEROWANIA MCR MMS 2043

OPIS

Modut umaliwia dowolne sterowanie (zgodnie z
programem zapisanym W pai procesora)
wyjsciami dwu stanowymi oraz czytanie stanow d&ej
dwustanowych i przekazywanie informacji o stanie
swoich we/wy do innych modutbw MCR MMS.
Mozliwa jest praca tego modutu w trybie MASTER
oraz SLAVE.

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE

Wejscia 24 V AC Separacja optoelektryczna — 4 szt.
Wyjscia stykowe (1 styk przatzalny NC/NO) lo=4A, 250V AC, 25V DC — 3 szt.
Nastawnik adresu modutu oraz typu sterownika Programowo 0...4 — master lub slave
Napiccie zasilania 24V DC

Stopier ochrony IP20

Max. pobor mocy przez sterownik AW

Dopuszczalna temperatura pracy 0d’clao +55C

Dopuszczalna wilgotrie wzgledna Do 95% przy temp. 40

Wymiary BxHxG 50x75x60 [mm]

Cigzar Ok. 0,15 kg

Listwa zaciskowa (WE/WY) Zaciskrubowe 2,5 mm

UPROSZCZONA ZASADA DZIALANIA
Modut dziata wg okrdonego programu, zapisanego w swojej pgmi zaleznie od wers;ji
wykonania. Wejcia modutu stta do przyjmowania sygnatéw zewnznych i na ich podstawie
modut uruchamia swoje w§gia przekanikowe. Na urzdzeniu znajduj si¢ diody sygnalizujce
nastpujace stany:

» dla wepc¢ - przerwa, zwarcie, rozwarcie-kontrola linii.

» dla wyjs¢ stan pobudzenia przekaka lub jego brak.
W sterowniku zamontowany jest uktad typu WATCH-D@G ciagtej kontroli poprawnej pracy
procesora. Poszczegolne elementy (moduty) systeajy mmozliwos¢ komunikacji z pozostatymi
modutami padczonymi w jeden zestaw. Komunikacja weitvana pom¢dzy modutami MMS

Mercor SA Gdask
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zrealizowana jest za pompc portu szeregowego mikroprocesorow stgygh prag
poszczeglOlnych modutéw w standardzie RS232. Wygnidanych inicjuje modut magy
uprawnienia MASTER. Na jego zapytanie odpowiadapjoduty SLAVE. Moduly SLAVE
posiadaj unikalne numery wybierane za pomguamperéw lub ,zaszyte” w programie. Wymiana
danych odbywa giw ramkach zakczonych sura kontroln. Protokot wymiany danych pordzy
MASTER i SLAVE'ami oparty jest na protokole MOD-BUSransmisja danych poguzy
modutami prowadzona jest bez separacji galwanic8ygnaty wejciowe modutéw g separowane
galwanicznie od potencjatu mikroprocesora. Ponadteelu eliminacji zaktdéage spowodowanych
drganiami stykdw sygnaly wajiowe podlegaj cyfrowej filtracji. Wyjscia przekanikowe
modutdw zapewniajgalwaniczm separag wyjs¢ od potencjatu procesora.

Modut posiada 3 niezatae, uniwersalne, przgizalne wy§cia przekanikowe oznaczone K1, K2,

K3. Za pomog tych wyjs¢ mazna realizowé dowolne zadania, m.in.:

e Zasilanie i sterowanie pracprzeciwpaarowych klap odcinagych, kap odcinagych
wentylacji paarowej (nawiewnych oraz wygjowych), przepustnic,

» Sterowanie pracurzadzen zewrgtrznych np. wentylatorow oddymiggych,

e Przekazanie sygnatu zwrotnego do centrali CSPrinbgo miejsca o wykonaniu przez cergral
procedury alarmowej,

* Przekazanie sygnatu zwrotnego do centrali CSPrinbgo miejsca o awarii sterownikow.

Modut posiada rowniecztery programowalne wgjia uniwersalne oznaczone A, B, C, D.
Wejscia te standardowa sizywane do:

* kontrolowania stanu wytznikdw kraicowych klap,

* przyjecia sygnatu alarmu z centrali CSP,

* przyjecia innych dowolnych sygnatoéw zewtrenych,

Wejscia modutu § kontrolowane w sposob agty za pomog rezystorow kaca linii. Wyjscia
modutu kontrolowane magby¢ posrednio poprzez sprawdzanie stanu agghikéw kraicowych
zasilanych urgdzen.

SYGNALIZACJA STANDARDOWA
Stany pracy sygnalizowane diodami LED:

WEJSCIA:

* Dioda zielona — weégie rozwarte (zamkate rezystorem kica linii)

» Dioda czerwona — wgjie zwarte (rezystancja =0)

» Brakswiecenia diody — wégie rozwarte, przerwana (rezystancfa)=

» Dioda pulsuje kolorem czerwonym — przekroczone ipatay czasowe dla wajia, zwarcie
wejscia po okrélonym czasie (Czas mierzony jest od podania alar@@P na
przyporzdkowane wejcie modutu do zwarcia wajia pomiarowego)

» Dioda pulsuje kolorem zielonym — przekroczone pataynczasowe dla wajia, wegcie nie
zostaje zwarte (Czas mierzony jest od podania alaD®P na przyposzlkowane weicie
modutu do zwarcia wégia pomiarowego)

Mercor SA Gdask
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Pulsowanie diod (wégia sterownika) po przekroczeniu parametrow czasbwgst zapamtane
przez modut do czasu poprawnego wykonania progiaspetnienia warunku czasowego.

WYJSCIA
» Diodazétta — przekanik pobudzony

PARAMETRY CZASOWE
» Czas przyjty dla reakcji kracowek klapy z stownikiem ze sgyna powrotry dla dziatania
sprzyny wynosi: 30s.
» Czas przyjty dla reakcji kracowek klapy z stownikiem ze sgtyna powrotry dla dziatania
silnika sitownika wynosi: 180s.
» Czas przyjty dla reakcji kracowek klapy z stownikiem bez spyny powrotnej dla
dziatania silnika wynosi: 90s.

MONTA Z
Sterownik przystosowany jest do maniana szynie TS35

KOMUNIKACJA WEWN ATRZ CENTRALI
Modut MCR MMS 2043 komunikuje siz innym modutem podedinym MMS wewntrz swojej
grupy oraz z modutem naeidnym poprzez aktze nadawczo odbiorcze w standardzie RS232.

OZNACZENIA | PRZYPORZ ADKOWANIE ELEMENTOW MODULU

WYJSCIA:

12 3 4 5 6 7 8§ 9 K1:

Q Q Q Q Q Q Q Q Q 1-2 — styk typu NC (w stanie pracy zwarty)
2-3 — styk typu NO (w stanie pracy rozwarty)
K2:
1-2 — styk typu NC (w stanie pracy zwarty)

H 2-3 — styk typu NO (w stanie pracy rozwarty)

K3:

L)J LJJ LJJ 1-2 — styk typu NC (w stanie pracy zwarty)

K1 K K3 2-3 — styk typu NO (w stanie pracy rozwarty)

WYISCIA WEJSCIA:
MCR MMS 2043 A:
pz 0 ) 4(5)-6 — wejcie programowalne Nr 1
mercor WEJSCIA B:
HVAC on 4 B C D 4(5)-7 — wejcie programowalne Nr 2
C:
4(5)-8 — wejcie programowalne Nr 3
D:
4(5)-9 — wejcie programowalne Nr 4

2
O Q Q O Q O O Q Q 1-2 — Zasilanie modutu 24V AC

Mercor SA Gdask
Ver.01.12.2007 Strona9



%

‘mercor

BLOK ZASILANIA MODULOW MIKROPROCESOROWYCH

U=230V AC U=24V AC

OPIS

Blok zasilacza umdiwia bezawaryjne zasilanie
modutbw MMS oraz MZK nagciem o
okreslonych, statych parametrach. W sktad bloku
zasilacza  wchodzi  transformator, filtry,
zabezpieczenia nadglowe po stronie pierwotnej

S - wyhcznik nadmiarowo — pdowy
F — zespot filtrow
T — transformator 230/24 V AC, 50Hz

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE ELEMENTOW BLOKU

Transformator

Wejscie— zasilanie

230V AC +/- 15% [50HZ]

Wyjscie — zasilanie

24V AC

=

=

Moc W zaleznosci od ilosci zastosowanych modutoy
Dopuszczalna temperatura pracy °Qalo +55C

Wymiary W zalenaosci od ilosci zastosowanych modutoy
Cigzar W zaleénosci od ilosci zastosowanych modutéy

<

Filtr przeciwzaktdceniowy

Napiccie znamionowe

230 V AC 50/60 Hz

Zakres temperatur

-26 do +78C

Wytacznik nadmiarowo-pradowy

Wielkos¢ znamionowa urgzenia

Wedtug zapotrzebowania §dourzadzen)

Charakterystyka pracy

C wg PN-90/E93002

Napiccie znamionowe

230/400 V AC 50/60Hz

Zakres temperatur -26 do +55C
Trwatos¢ taczeniowa 4000aczen
Napicie izolaciji 500V

Prady znamionowe 0,3....63A

UPROSZCZONA ZASADA DZIALANIA

Blok zasilania modutbw MCR ma za zadanie utrzymywapkcie o okrglonych parametrach
(24V AC), wolne od zakiodesieci zasilajcej. Napecie podawane jest na weja L1 oraz L2
modutbw MCR-MMS oraz MCR-MZK. Zabezpieczenie nagimwe [S] od strony pierwotnej
transformatora oparte jest o wgknik S301 o charakterystyce C. Wielka@abezpieczenia zatg

Mercor SA Gdask
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od ilosci modutéw zastosowanych w centrali. Filtry [ wpicte na stronie nagtia 230V AC
transformatora na jego zaciskach seewych L,N.

MONTA Z
Transformator oraz elementy wspoétprace przystosowaney slo montau na szynie TS35

BLOK ZASILANIA GLOWNEGO

OPIS
Blok zasilanie gtownego centrali MCR-OMEGA
stuzy do zaopatrzenia wdzenia w energi
elektryczra potrzebm do prawidiowej pracy
N — OMEGA elementow automatyki oraz padkonych
urzadzen zewretrznych. W skfad bloku zasilania
PE gtbwnego wchodzi wycznik nadmiarowo
pradowy, wykcznik gtdwny serwisowy listwa
zaciskowa wraz z a¢ézkamisrubowymi.

U=230V AC

W — rozhcznik gtéwny np. FR302s
S — wyhcznik nadmiarowo - pdowy

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE ELEMENTOW BLOKU

Rozlacznik gidwny

Wejscie 230V AC [50HZz]

Moc W zaleznosci od zapotrzebowania
Dopuszczalna temperatura pracy °Q@lo +55C

Wymiary W zaleénosci od zapotrzebowania
Cigzar W zaleénosci od zapotrzebowania
Wytacznik nadmiarowo-pradowy

Wielko$¢ znamionowa urgdzenia Wedtug zapotrzebowania §dourzadzen)
Charakterystyka pracy C wg PN-90/E93002

Napigcie znamionowe 230/400 V AC 50/60Hz

Zakres temperatur -96 do +55C

Trwalosé taczeniowa 4000aczen

Napkcie izolacji 500V

Prady znamionowe 0,3....63A

UPROSZCZONA ZASADA DZIALANIA
Blok zasilania gtbwnego ma za zadanie podawapkcie o okrélonych parametrach w celu
zasilania wszystkich podzespotow centrali oraz gomtinych urzdzen zewrgtrznych. Napicie
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podawane jest na weeja L1. Zabezpieczenie naddowe [S] oparte jest o wydznik S301 o
charakterystyce C. Wiellké zabezpieczenia zalg od zapotrzebowania.

Uwaga

Jako opcja, bok zasilania gtbwnegoziaaosta wyposaony w uktady przeciwprzegtiowe.

MONTA Z

Elementy przystosowang do montau na szynie TS35.

BLOK ZASILANIA ORAZ ZABEZPIECZE N NADPRADOWYCH
OBWODOW WYJSCIOWYCH

— S |———— Klapal
4 S |— Klapa2
OMEGA
MMS
MzZK
4 s |—— Klapa3
— S r—— Klapa4

OPIS

Blok zabezpiecze nadpadowych obwoddw
automatyki i1 zasilania shy do poprawnego
zasilania oraz zabezpieczenia obwodow zasilania
podkczonych urzdzen zewrgtrznych
(sitownikbw oraz zwalniakéw klap przeciw-
pozarowych, trzymaczy drzwiowych, itp.). W
sktad w/w bloku wchodz wytaczniki
nadmiarowo pydowe, listwy zaciskowe WE/WY,
transformatory lub zasilacze stabilizowane.

S — wyhcznik nadmiarowo - pdowy

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE ELEMENTOW BLOKU

Wytacznik nadmiarowo-pradowy

Wielkos¢ znamionowa urgzenia

Wedtug zapotrzebowania §gourzadzen)

Charakterystyka pracy

C lub B wg PN-90/E93002

Napigcie znamionowe

230/400 V AC 50/60Hz

Zakres temperatur -96 do +55C
Trwalosé taczeniowa 4000akczen
Napkcie izolacji 500V

Prady znamionowe 0,3....63A

Transformator

Wejscie— zasilanie

230V AC +/- 15% [50HZ]

Wyjscie — zasilanie

24V AC

=

<

Moc W zaleznasci od ilosci zastosowanych modutoy
Dopuszczalna temperatura pracy “Qalo +55C

Wymiary W zaleénosci od ilosci zastosowanych modutdy
Cigzar W zaleénosci od ilosci zastosowanych modutéy

=
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Zasilacz stabilizowany
Wejscie— zasilanie 230V AC +/- 15% [50HZ]
Wyjscie — zasilanie 24V DC
Moc W zaleznosci od ilosci zastosowanych modutow
Dopuszczalna temperatura pracy “Qalo +55C
Wymiary W zaleénosci od ilosci zastosowanych modutow
Cigzar W zalenaosci od ilosci zastosowanych modutow

UPROSZCZONA ZASADA DZIALANIA

Blok zabezpiecze nadpadowych obwoddéw automatyki i zasilania sjudo zabezpieczenia
podkczonych do centrali ugdzen zewrgtrznych oraz podaje nagie o okrélonych parametrach
w celu zasilania w/w ugdlzer. Napkcie podawane jest na kolejne ¥gip listwy uradzenia wg
odpowiedniego opisu. W zaleosci od wymaganego nagia zasilania stosowanea s
transformatory (U=24V AC) lub zasilacze stabilizawgU=24V DC).

MONTA Z
Elementy przystosowana do montau na szynie TS35

5. WARUNKI TRANSPORTU | SKEADOWANIA

Kazda centrala sterago zasilagca MCR OMEGA C2100c pakowana jest oddzielnie. Urtdesna
jest ona w kartonie i zabezpieczona przed uszkaoeaenV przypadku diych gabarytéw centrali
karton uktadany jest na palecie drewnianej i dp m@cowany.

Transport centrali m@® odbyw& sig dowolnymi srodkami lokomocji, pod warunkiem
zabezpieczenia przed oddziatywaniem warunkow atengstinych. Transportowana centrala musi
by¢ umieszczona podczas transportu na ptycie przesnafzlo montau. (nie mae leze¢ na
wskaznikach optycznych orazdznikach sterucych). Po kadym przetransportowaniu wdzenia
nalezy przeprowadz wizualm jego kontrog.

Centrala powinna kysktadowana w pomieszczeniach zamigrah, zapewniajcych ochror przed
dziataniem czynnikbéw atmosferycznychzdk jest to maliwe nalezy zapewnd izolacg urzadzenia
od podiaa.

6. WARUNKI GWARANCJI

1. Firma MERCOR SA udziela 12-miesinej gwarancji na sprzedane agdzenia, o ile ,umowa
dostawy” lub ,umowa dostawy i mor#a’ nie stanowi inacze;.

2. Jeeli w czasie obowizywania gwarancji wysgpia usterki powstate wskutek ukrytych wad
urzadzen, Firma MERCOR SA zobowzuje s¢ do ich usunicia w terminie nie dizszym ni
14 dni od daty zgtoszenia. W przypadku usterek paush na skutek niewdaiwej eksploatacii
urzadzen lub z innych przyczyn nie facych po stronie firmy MERCOR SA., kupgly zostanie
obcigzony kosztami ich usuetia.
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3. Firma MERCOR SA zastrzega sobie prawo do przesitia czasu naprawy w przypadku
napraw skomplikowanych albo wymagajch zakupu niestandardowych podzespotow
[elementdw] lub cgéci zamiennych.

4. Stosownie do ogdlnie praygj praktyki, gwarancja nie obejmuje:

» Uszkodzé i awarii uradzeh spowodowanych nieprawidieweksploatag lub brakiem
konserwacji lub brakiem przegléw okresowych.

» Uszkodzé urzadzer powstatych z przyczyn innychziezace po stronie firmy MERCOR
SA, w szczegélnixi zdarzé losowych w postaci deszczu nawalnego, powodziadmmu,
zalania, uderzenia piorunu, przgpw sieci elektrycznej, eksplozji, gradu, upadkuagzoju
powietrznego, ognia, lawiny, obsuwani@ giemi oraz wtornych uszkodzewnyniktych z
w/w przyczyn.

e Uszkodzé powstatych w wyniku zaniechania obagku natychmiastowego zgtoszenia
kazdej dostrzeonej usterki.

» Usterek spowodowanyclryciemsciernych lub agresywnyarodkéw czyszcgcych.

» Czesci podlegajcych naturalnemu zyciu podczas eksploatacji (np. uszczelki), chyim,
wystapita w nich wada fabryczna.

5. Kazda usterka podlegaja gwarancji winna kiy niezwtocznie zgtoszona do firmy MERCOR
SA.

6. Kupujacy jest zobowjzany do wiaciwej eksploatacji, konserwacji zakupionych agzen,
przeprowadzania okresowych (min. 2 razy w rokuegkddow serwisowych oraz odnotowania
kazdorazowego przegtlu serwisowego w ,ksice obiektu budowlanego” zgodnie z art. 64
Prawa Budowlanego.

7. Gwarancja i rekojmia wygasa ze skutkiem natychmiastowym w przypakl:

e Gdy kupupcy lub wytkownik wprowadzi zmiany konstrukcyjne we wiasnyakresie bez
uprzedniego uzgodnienia z fimMERCOR SA.

» Gdy okresowe przegilly serwisowe nie byly wykonywane w terminie, bylyk@nane przez
serwis nie posiadagy autoryzacji firmy MERCOR SA., lub e urzadzenia byty
nieprawidtowo eksploatowane.

» Jakiejkolwiek ingerencji oséb nieupowaonych — poza czynsoiami wchodzacymi w
zakres normalnej eksploatacji adzen.

W sprawach nie uregulowanych niniejszymi warunkawarancji zastosowanie naaprzepisy
Kodeksu Cywilnego, a w szczegoékeoart. 577-581.

W sprawach serwisu prosimy kontakt@wsic z Dziatem serwisu, tel. 058/ 341 42 45 w. 127 w
godz. 8 — 16 (pon-pt), lub fax 058/ 341 39 85.

7. EKSPLOATACJA

Ze wzgkdu na modutow& wykonania centrali zasilggo steruycej MCR OMEGA C2100c
warunki oraz zasady eksploatacji agdzenia § kazdorazowo dostosowywane do konkretnego
budynku, scenariusza parowego, wymagap.pa., wymaga uzytkownika.
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8. PRZEGLADY SERWISOWE

W celu poprawnej i niezaktdconej pracy centrali pova ona by systematycznie sprawdzana.
Producent centrali wymaga w okresie gwarancji dgl@mnia przegldéw serwisowych ueglzenia
dwa razy w roku. Przegll serwisowy powinien odbywgorzez Producenta (MERCOR S.A.) lub
firme¢ posiadajca stosowan Autoryzacg na wykonywanie prac serwisowych i przagw.
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